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Servopohony nové generace

Digitalni servopohony
pro primé pripojeni k siti

Rozhrani Profinet

Navod k obsluze 6770.237,V 1.0

Tento navod k obsluze plati pro
+ Servopohony nové generace, kompaktni design, s integrovanym bezpecnostnim systémem

- BN 6771 az BN 6774 s vestavénym napajecim zdrojem pro jednofazové pripojeni stfidavého
proudu

- BN 6781 az BN 6787 s vestavénym napajecim zdrojem pro trifdzové pripojeni napajeni
* Provoz pres osobni pocitac se softwarem SPP Windows
* Pfistup k funkcim zafizeni pfes komunikacni rozhrani

Tento navod k obsluze plati spolecné s

* Navod k obsluze 6710.201 (Funkce a parametry)*

* Navod k obsluze 6770.202 (Pfipojeni a uvedeni do provozu)

* Navod k obsluze 6710.207 (SPP Windows Command and Starting Software)*

* Dostupné ve funkci napovédy SPP Windows a ke stazeni
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1 Predbézné poznamky
1.1 O tomto popisu
Tento navod k obsluze 6770.237 vysvétluje rozhrani Profinet digitalnich
servopohon( nové generace.
Jsou pouZitelné spolecné s
* Navod k obsluze ,Pfipojeni a uvedeni do provozu” servopohonu (je soucasti
dodavky servopohonu)
- Navod k obsluze 6770.202 (servopohony nové generace)

* Navod k obsluze ,,Funkce a parametry” servopohonu (dostupny ve funkci
napoveédy SPP Windows a ke staZeni)

- Navod k obsluze 6710.201
také v zavislosti na vybaveni,

* Navod k obsluze ,SPP Windows Command and Commissioning
Software” (dostupny ve funkci napovédy SPP Windows a ke staZeni)

- Navod k obsluze 6710.207

* Navod k obsluze ,Part Program” (spousténi pohybovych sekvenci nezavisle
na ovladadi vysSi urovné; k dispozici ve funkci napovédy SPP Windows a ke
stazeni)

- Navod k obsluze 6710.231
@ Pro praci s rozhranim Profinet jsou navic vyzadovany nasledujici dokumenty:

* navod k obsluze modult Profinet pouZitych pro kontrolér a odpovidajici
software (IO kontrolér), jakoZ i

* konfiguracni nastroj kompatibilni s IO kontrolérem.
@ PFed pFistupem k servopohonu pres rozhrani Profinet podle tohoto navodu k
obsluze uvedte servopohon (servopohon a servomotor) do provozu. K tomu je

zapotrebi PC s fidicim a zprovozrnovacim softwarem SPP Windows. Ujistéte se
prosim, Ze jsou tyto pozadavky splnény.

1.2 Funkéni bloky
Pro snadnou integraci systémuU servopohon( do automatizacnich systému jsou k
dispozici funkéni bloky.

Ty jsou k dispozici pro Siemens Simatic S7 a rlizné regulatory podle IEC
61131-3. Pro dalSi informace kontaktujte ESR.

Komunikace probiha pres Profinet IO.
Podporované funkce:
* parametrizace systému servopohonu regulatorem (napf. po zapnuti)

ESR Pollmeier GmbH, 64372 Ober-Ramstadt, telefon +49 6167 9306-0, fax +49 6167 9306-77, www.esr-polimeier.de
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* spousténi pohybd (relativni/absolutni polohovani, navrat do vychozi polohy,
nastaveni rychlosti, ...)

* ovlivnéni fizeni polohovani (dil¢i program) integrované v systému pohonu

* vstup a vystup binarnich signall (softwarové vstupy/vystupy)

* ukazkové programy pro pouziti knihovny funkci jako zakladu pro vyvoj vlastnich
program

Funkéni bloky jsou zaloZeny na specifikaci PLCopen ,Function Blocks for
Motion Control”, ktera je zaloZzena na IEC 61131-3.

DalSi informace viz katalogovy list 6710.260.

Funkéni bloky zjednoduSuji pouZivani mnoha funkci popsanych v tomto
navodu k obsluze. Parametrizacni kroky, které musite provést sami, abyste
parametrizovali rozhrani Profinet, jsou popsany v navodu k obsluze funk&nich
blokd.
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2 Bezpecnostni pokyny

V kazdém pripadé dodrZujte bezpecnostni pokyny v navodu k obsluze
.Pfipojeni a uvedeni do provozu” (6770.202), jakoZ i varovani a rady na okrajich
v3ech navodu k obsluze.

@ Pfistup k servopohonu pres rozhrani Profinet mlzZe vyvolat pohyby systému
pohonu. Pokud neni pohon a/nebo stroj spravné nastaven a zajistén, mdze
dojit k ohroZeni zdravi a Zivota osob.

& Proto je pfistup pfes rozhrani Profinet zakazan, dokud nebudou spinény
poZadavky smérnice o strojnich zafizenich.

& U sbérnicovych systém0 mzZe byt Ucastnik sbérnice zvenci neviditelné ovlivnén. To
muUZe vést k neocekdvanému (nekontrolovatelnému) chovani systému. Neuvadéjte
sbérnici do provozu, pokud jste se ujistili, Ze jsou vSichni U€astnici spravné pfipojeni a
nakonfigurovani.

2.1 Typ pokynu

V kazdém pripadé je tfeba dodrZovat varovani a rady na okraji:

* Nebezpecizdravi a Zivotu v dUsledku Urazu elektrickym proudem nebo pohybu ménice.
* Pozor: NedodrZeni porusuje bezpecnostni predpisy nebo zakonna ustanoveni a
mUzZe vést ke zranéni osob nebo vécnym Skodam.

* Kontrola: Pfed uvedenim do provozu a v pfipadé poruch nebo problémU nejprve
zkontrolujte tyto poloZky.

* Tip, uZiteCny tip

@ Op>
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3 Technické specifikace

Rozhrani Profinet je instalovano v servopohonech New Generation jako modul
(volba F9). Pfifazeni pind a Urovné signdlu odpovidaji standardu Profinet IEC
61918 nebo IEC 61784-5. Sbérnicové pripojeni je galvanicky oddéleno od

servopohonu.

DalSi vlastnosti rozhrani Profinet servopohon:

Software Stack software v bindrnim nebo zdrojovém formatu
Pozadavky 100 Mbit/s pIn& duplexni, pFepinany Ethernet
Jazyk pro soubor GSD GSDML

Topologie hvézda, ¢ara, strom a prsten

Funkénost * Zarizeni PROFINET podle specifikace V2.3,

tfida shody B
+ Klient redundance médii
* Poskytovatel a predplatitel multicastu

komunikaci (sdilené zafrizeni)

Pocet rfadi¢ll PROFINET pro soucasnou

2

Pocet pripojeni na Fadic PROFINET

Protokoly

Ethernet, IP, ARP, DCP, DHCP, RPC, RT,
IRT, ESR

Max. velikost I/0 dat na komunikacni vztah

1024 bajtd

Vyména dat

+ [/0 data cyklicky
« Alarmy, pfistup pro Cteni a zapis do zaznamu také
acyklicky

Max. pocet Ucastnik(

neomezeny
Max. konfiguracni data v zafizeni 8 kbyte
Max. data parametr( v zafizeni 8 kbyte
Max. I/0 data na komunikacni vztah 1 440 bajtl
Podpora profilQ Ano
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4 Uvod do sité Profinet

PROFINET (Process Field Network) je otevieny standard priimyslového Ethernetu od
Profibus & Profinet International (PI) pro automatizaci. Profinet vyuziva TCP/IP a IT
standardy, je kompatibilni s Ethernetem v redlném Case a umoZriuje integraci systému
provoznich sbérnic.

Profinet ma modularni strukturu, takZe si funkénost mize vybrat uZivatel. Lisi
se predevsim zplsobem vymény dat, aby byly spinény poZadavky na rychlost.

Pro Profinet existuji varianty Profinet IO a Profinet CBA:

* Profinet IO (Input - Output) byl vytvoren pro pfipojeni lokalni periferie k
radici. Pro rlizné oblasti pouZiti jsou dostupné funkce a vlastnosti v redlném
Case rozdéleny do tfi tfid shody CC-A, CC-B a CC-C.

* Profinet CBA (Component Based Automation) je ur¢en pro komunikaci
zaloZzenou na komponentach pres TCP/IP a komunikaci v redlném case pro
poZadavky v realném case v modularnim strojirenstvi. Oba typy komunikace lze
pouZivat paralelné.

Profinet IO a Profinet CBA mohou komunikovat sou€asné ve stejném
sbérnicovém systému. Lze je provozovat samostatné i kombinovat, takze cast
zarizeni s Profinet IO se z pohledu zafizeni jevi jako zafizeni Profinet CBA.

Pro servopohony nové generace se pouziva Profinet I0O.

Systém Profinet IO se sklada z nasledujicich zafizeni:
+ 10 ovladac

+ 10 zafizeni (polni zafFizeni). Sklada se z nékolika modult a podmoduld.
Submoduly obsahuiji jednotlivé vstupni a vystupni signaly pro proces.

* IO supervizor je vyvojovy nastroj, typicky zaloZzeny na PC za ucelem
parametrizace a diagnostiky jednotlivych IO zafizeni.

Minimalni systém Profinet IO se sklada z alespon jednoho IO radice, ktery Fidi

jedno nebo nékolik IO zafizeni. V pfipadé potreby Ize navic do€asné pridat jeden

nebo nékolik IO supervizoru.

Pokud existuji dva IO systémy ve stejné IP siti, IO kontrolér mUZe také sdilet
vstupni signal jako sdileny vstup pristupem ke stejnému submodulu v IO
zafizeni v reZimu Cteni.

Kazdé automatizacni zafizeni s rozhranim Ethernet mdze plnit funkci IO
kontroléru i IO zafizeni soucasné.

Pro zvySeni dostupnosti Ize Profinet implementovat také s redundanci
systému. V tomto pFipadé jsou nakonfigurovany dva IO fadice ovladajici stejna
IO zafizeni.

Mezi IO fadicem a IO zafizenim je vytvoren aplikacni vztah (AR).
Prostrednictvim této AR jsou definovany komunikacni vztahy (CR) s rdznymi
charakteristikami:

ESR Pollmeier GmbH, 64372 Ober-Ramstadt, telefon +49 6167 9306-0, fax +49 6167 9306-77, www.esr-polimeier.de
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* Record Data CR pro acyklicky pfenos parametru
* 10 Data CR pro cyklickou vyménu procesnich dat

* Alarm CR pro signalizaci alarm( v redlném case

ESR Pollmeier GmbH, 64372 Ober-Ramstadt, telefon +49 6167 9306-0, fax +49 6167 9306-77, www.esr-polimeier.de
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5 Terminy a zkratky

Tato ¢ast poskytuje stru¢ny prehled hlavnich termind a zkratek. Nenahrazuje
originalni dokumenty ani Fadné skoleni.

Acyklicka data parametru (Record Data CR)

Acyklicky datovy provoz se pouziva pro udalosti, které se neustale neopakuiji.
Prikladem acyklického datového provozu je zasilani parametrizacnich a
konfiguracnich dat pfi spousténi periferniho zafizeni do zarizeni nebo zasilani
diagnostické zpravy z periferniho zafizeni do centralni jednotky v béZicim provozu.

Acyklicka data vyuZivaji protokol UDP/IP.

Alarmy (acyklicka data alarmu)

Alarmy jsou specialni acyklické zpravy, které v pripadé potfeby prenasi
periferni zafizeni do fidici jednotky. Ty jsou Casové kritické, a proto jsou
prenaseny pfimo pres Ethernet jako cyklicka data. Na rozdil od cyklickych dat
je vS8ak musi pFijemce potvrdit.

Nazev autobusu

Jedinelny nazev zafizeni Ucastnika komunikace v siti Profinet.

Cyklicka data (I0 Data CR)

Obsahem cyklického datového provozu jsou data, ktera centralni jednotka odesila na
periferii, a také data, ktera periferni zafizeni nacita na svych vstupech a odesila do
centralni jednotky ke zpracovani. Obvykle je v kazdém cyklu takovyto cyklicky datovy
balicek odeslan z centralni jednotky do periferniho zafizeni a naopak.

RozSifené sluzby

Zpusob prenosu v parametrické komunikaci; umoZnuje prenos parametr( > 4
bajty.

Viz ,Kanal parametrd”.

soubor GSDML
Elektronicky datovy list podle EN 50170; textovy soubor ve formatu ASCII.

Pomoci soubor( GSDML Ize systém Profinet konfigurovat oteviené (nezavisle na
vyrobci). Jeden nebo vice diskl s rozhranim Profinet je zavedeno do hlavniho serveru
Profinet pomoci souboru GSDML jako vstupu pro konfiguracni nastroj.

Vstupni data

Zpracovat data, ktera slave pouziva k odpovédi masteru.

I0 Data CR

ESR Pollmeier GmbH, 64372 Ober-Ramstadt, telefon +49 6167 9306-0, fax +49 6167 9306-77, www.esr-polimeier.de
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Viz cyklicka data.

IP adresa

IP adresa servopohonu v siti Profinet je obvykle definovana v konfiguraénim
nastroji Profinet a prenesena do servopohonu pri dobéhu sbérnice.
Alternativné maze byt ulozen v servopohonu.

Master/slave aplikace

Master nebo slave aplikace se Casto nazyvaji aplikace. Z pohledu Profinet je
aplikace software nainstalovany nad softwarem Profinet.

* Hlavni aplikace: napf. firmware
* Slave aplikace: programu PLC

Moduly, popisy modulti

Rozhrani Profinet Ize také provozovat jako moduly. Mezi klicova slova je uloZen
jeden nebo vice popisti moduluModula EndModulev souboru GSDML
(definované typy modull). Z téchto typd modult Ize béhem konfigurace
aktivovat az Max_Modules.

V souboru GSDML servopohon je definovano nékolik moduld. Kazdy modul
|ze aktivovat pouze jednou, ale nemusi byt aktivovan.

Vystupni data
Procesni data, ktera master posila do slave.

Parametry

(Obecné) tfida dat prenasenych individualnim pfistupem. Komunikace
parametrd vyZaduje, aby byly parametry adresovany pomoci indexu a
subindexu.

Parametry servopohonu a jejich adresy (indexy) jsou uvedeny v navodu k
obsluze 6710.201 ,Funkce a parametry”.

Kanal parametru

Cast cyklické komunikace, které zajituje pristup k parametrdm (objekttim)
servopohonu pomoci Profinetu.

KdyzZ je kanal parametrd aktivni, master aplikace ziska pristup ke vsem
parametrdm servopohon( (kromé nebo misto fizeni procesnich dat).

Pro prenos dat jsou k dispozici dva zpUsoby:

* Se standardnimi sluzbami lze prenaset parametry dlouhé az 4 bajty v paru
pozadavek/odpovéd.

* S rozSifrenymi sluzbami Ize pfenaset parametry vice nez 4 byes.
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Segmenty dat jsou prenaseny v posloupnosti part poZadavek/odpovéd
(segmentovany prenos).

Zpracovat data
(Obecné) tfida dat poZadovana pro fizeni a monitorovani procesu.

Podle Profinet se procesni data vyménuiji jako uZivatelska data mezi masterem a
jednim nebo vice slave v opakujicich se cyklech.

Informace o sméru se vzdy vztahuji na velitele. Master posila sva cyklicka
vystupni data do slave a slave reaguje odeslanim svych cyklickych vstupnich
dat.

.Cyklicky” je ve skutecnosti s ohledem na Profinet (a tedy vstupni a vystupni data)
nadbytecny, protoZe procesni data vzdy odkazuji na data vymeénovana v cyklu.

Zpracovat datovy kanal

Cast cyklické komunikace, které zajistuje kontinudlni cyklicky pFistup k procesnim
datdm servopohonu pres Profinet.

Zaznam dat CR

Viz acyklicka data parametrda.

Segmentovany prevod

Metoda rozsifenych sluzeb v komunikaci parametr(; dlouhé parametry jsou
rozdéleny do segmentl prenasenych v sekvenci parl pozadavek/odpovéd.

Viz Kandl parametrdq.

Standardni sluzby

Zpusob prenosu v parametrické komunikaci; umoZznuje prenos parametr( o
délce az 4 bajta.

Viz Kanal parametrd.
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6 PFipojeni a uvedeni do provozu

Pro pripojeni a zobrazeni stavu jsou servopohony vybaveny nasledujicimi
prvky:

* autobusové spojeni
® LED diody
* kddovaci spinac

Tyto prvky jsou umistény na prfednim panelu servopohonu s rozhranim
Profinet.

6.1 Sbérnicové pripojeni

X4.1/F7 Profinet-In: konektor RJ45
X4.2/F7 Profinet-Out: konektor RJ45

Rozhrani Profinet se skldda z pfepinace Profinet se 2 konektory. Pfifazeni
konektord a Urovné signalu odpovidaji standardu Ethernet IEEE 802.3 a také
standardu IEC 61918 nebo 61784-5.

Konektory X 4.1 a X 4.2, které Ize oba pouZit pro toto pfipojeni, jsou umistény
na prednim panelu servopohon( s rozhranim Profinet. Pouze jeden z téchto
portl je nutny pro pripojeni k siti Profinet, druhy port je urcen pro volitelné
pripojeni dalSich zafizeni.

Vzhledem k kabelaZi se standardnim Ethernetem neni nutna koncovka prvniho nebo
posledniho Ucastnika sbérnice.

6.2 Kédovaci prepinac

6,3 LED

Kédovaci prepina¢ ma 16 raznych poloh (0-F). Prvnich 15 pozic (0-E) nastavuje
preddefinované nazvy zafizeni, na pozici F je nutné nazev pfifadit pomoci
konfiguracniho nastroje nebo se pouZije nazev tam pfifazeny a uloZeny.

Poloha pfepinace Nazev zafizeni
0 ac-servo-ng
1 ac-servo-ng-1
2 ac-servo-ng-2
D ac-servo-ng-13
E ac-servo-ng-14
F konfigura¢ni nstroj

Sbérnicové LED diody servopohon slouZi k zobrazeni vnitfnich stavl zasobniku Profinet.
Nékteré vnitfni stavy jsou zobrazovany prostrednictvim rGznych flash kédu.
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Chyba LED (Cervena)

Postaveni

Flash sekvence

Popis

NE-CHYBA

Vypnuto

Z4dna chyba

DOUBLE_ADDRESS_ERROR

Blika 2%, poté 1's
zhasne

Byl zjiStén konflikt adres. Sitova
komunikace mlzZe byt narusena.

HARDWARE_ERROR

Blika 3%, poté 1s
zhasne

Mozné priciny jsou nespravny
pristup k MAC nebo pferuseny tok
dat.

APPL_WATCHDOG_EXPIRED

Blika 1xkratce,
pak 1 s vypnuto

Platnost hlidaciho psa aplikace vyprsela.

PROTOCOL_ERROR

Na

Doslo k chybé specifické pro
protokol.

LED Run (zelena)

Postaveni

Flash sekvence

Popis

BEFORE_INIT

Vypnuto

Zasobnik nenf inicializovan

INIT 1x blikne, poté 1's Stack se inicializuje
zhasne
ONLINE Blikani Stack je online (k zaFizeni Ize
pristupovat pres sitové rozhrani)
PRIPOJENO Na Stack je online (k zaFizeni Ize

pristupovat pres sitové rozhrani)

LED Aux1 (Zlutd)

Postaveni

Flash sekvence

Popis

NO_PAR

Vypnuto

Kanal parametrt (PZD8) neni
nakonfigurovan nebo nakonfigurovan, ale
dosud neni pouZivan.

PAR_ACCESS

Blikani

Kanal parametr( (PZD8) aktivni,
probiha komunikace

PAR_USED

Na

Kanal parametr( (PZD8) aktivni,
ale momentélné zadna
komunikace.

LED Aux2 (Zluta)

LED Aux2 je vyhrazena pro funkci blesku, a proto je aktivni pouze po spusténi
prislusné funkce konfiguracnim nastrojem Profinet.
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7 Aktivace a deaktivace modulu

Stejné jako u Profibusu i u Profinetu jsou moduly pro komunikaci procesnich dat
preddefinovany. Moduly se zasouvaji do tzv. modulovych slotl. V souc¢asné dobé je
servopohon vybaven 64 modulovymi sloty, z nichZ pouze prvnich 6 mlze byt poufZito,
protoZe v GSDML je definovano pouze 6 riznych modult a ty jsou prifazeny k
definovanym modulovym slotdm. V soucasné dobé jsou v souboru GSDML definovany
nasledujici moduly:

Modul Slot Funkce

PAR8 IN/OUT 1 Kanal parametrd

PZD16 IN/OUT 2 Zpracovat datovy kanal

PARS8 IN 3 Alternativni kanal parametr( IN
PAR8 OUT 4 Alternativni kanal parametrt OUT
PzD16 IN 5 Testovaci kanal IN

PZD16 OUT 6 Testovaci kanal OUT

PZD = Procesni datovy kanal; PAR = Kanal parametr(

Standardné jsou pfifazeny pouze prvni dva moduly. Obsazeni a funkce moduld
PAR8 IN/OUT odpovida modulu Profibus PAR (kandl parametr(), PZD16 IN/
OUT odpovida modulu Profibus PZD (kanal procesnich dat). Kombinovany
24bajtovy modul PAR+PZD neexistuje. Neni to nutné, protoZze moduly Profinet
Ize pouZivat nezavisle na sobé. Prostfednictvim moduld PAR8 IN a PAR8 OUT
Ize ovladat druhy kanal parametrd, moduly PZD16 IN a PZD16 OUT slouZi
pouze pro Ucely interniho testovani a nemély by se pouZzivat.

7.1 Modul PARS8

Funkce a pfifazeni modulu PAR8 presné odpovida modulu Profibus PAR,
podporovany jsou vSechny sluzby zde definované. Modul PAR je definovan jako
oktetovy fetézec 8, tzn. e jako 8bajtové pole bez dalsi funkéni identifikace
jednotlivych baijt.

7.2 Modul PZD16

Funkce a prifazeni modulu PZD16-Modul odpovida modulu Profibus PZD. V
souboru GSDML je kanal PZD16 definovan jako struktura se svym aktualnim
prifazenim (Fidici slovo, cilova poloha, stavové slovo, aktualni poloha...) . V
zavislosti na konfiguracnim nastroji se tato informace nepouZiva, stejné jako u
Profibusu je PZD16 povaZzovano za 16bajtoveé pole. Jiné nastroje tyto informace
spravné interpretuji a poskytuji jednotlivé proménné kanalu procesnich dat.

7.3 Parametry modulu

Ostatni parametry dostupné pres konfiguracni nastroj jsou pfifazeny standardnim
moduldm PAR IN/OUT a PZD IN/OUT. Jedna se o:
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Parametr

Vychozi

Funkce

Aktivujte diagnosticky alarm

Vypnuto

Aktivuje hlaseni poplachd prostfednictvim tohoto

modulu.

Aktivujte sledovani pripojeni

Vypnuto

Aktivuje monitorovani pfipojeni prostrednictvim
tohoto modulu.

7.4 Sledovani pripojeni

Pokud je aktivovano sledovani spojeni alespon jednoho modulu, dojde pfri
ztraté spojeni po rozbéhu sbérnice k vyvolani poruchy v servopohonu. Tato
funkce tedy zhruba odpovida master watchdog monitoringu Profibus.
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8 Procesni datova komunikace

Komunikace procesnich dat rozhrani Profinet servopohont je realizovana
prostfednictvim tzv. procesniho datového kanalu.

Kanal procesnich dat obsahuje 16 bytl na smér (vystupni a vstupni procesni
data). Na kanalu procesnich dat jsou mapovany proménné digitalnich
servopohonU; mapovani proménnych na jednotlivych bytech kanalu
procesnich dat je popsano v nasledujicich tabulkach, vzdy po jedné pro
vystupni a vstupni procesni data.

Pokud je kanal procesnich dat aktivni, délka cyklickych dat se zvysi o 16 bajt.
Kanal procesnich dat zabira poslednich 16 bytt v cyklickém kanalu.

Jiné délky kanall procesnich dat a mapovani jinych proménnych jsou mozné na
vyZadani, kontaktujte prosim ESR.

Funkce proménnych je popsana v navodu k obsluze 6710.201 ,Funkce a
parametry”. Vénujte prosim zvlastni pozornost sekci Popisy proménnych.

@ Pro komunikaci procesnich dat v cyklickém kanalu musi byt jednotlivym
vstupnim a vystupnim datdm cyklické komunikace pfifazeny spravné
uZivatelské adresy v masteru.

8.1 Vystupni procesni data

Vystupni procesni data jsou pfenasena z masteru (napr. PLC, PC) do

servopohonu.
Profinet vystupni procesni data
Zpracovat data
Byte Bit Variabilni
1 Ridici slovo osy (bit 0 .. 7)
2 Ridici slovo osy (bit 8 .. 15)
3 Cilova rychlost (bit 31 .. 24)
4 Cilova rychlost (bit 23 .. 16)
5 Cilova rychlost (bit 15 .. 8)
6 Cilova rychlost (bit 7 .. 0)
7 Cilova pozice (bit 31 .. 24)
8 Cilova pozice (bit 23 .. 16)
9 Cilova pozice (bit 15 .. 8)
10 Cilova pozice (bit 7 .. 0)
11 Digitalni vystupy O 2.3 .. 2.0 (softwarové vystupy)
Digitalni vystupy O 1.3 .. 1.0 (pFepinani vystupl na X7)
12 Digitalni vstupy 1 9.7 .. 9.0 (softwarové vstupy)
13 Nastavena hodnota totivého momentu (bit 15 .. 8)
14 Nastavens hodnota totivého momentu (bit 7 ..0)
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Profinet vystupni procesni data

Zpracovat data

Byte

Bit

Variabilni

15

16

Provozni rezim osy (bit 15 .. 8)

Provozni rezim osy (bit 7 .. 0)

8.2 Vstupni procesni data

Vstupni procesni data jsou prenasena ze servopohonu do masteru (napf. PLC,

PC).

Vstupni procesni data Profinet

Zpracovat data

Byte

Bit

Variabilni

Stavové slovo osy (bit 0 .. 7)

Stavové slovo osy (bit 8 .. 15)

Skute¢na rychlost (bit 31 .. 24)

Skute¢na rychlost (bit 23 .. 16)

Skute¢na rychlost (bit 15 .. 8)

Skute¢na rychlost (bit 7 .. 0)

Skute€na poloha (bit 31 .. 24)

Skutec€na poloha (bit 23 .. 16)

Skutec€na poloha (bit 15 .. 8)

Skutec€na poloha (bit 7 .. 0)

Digitalni vstupy I 1.7 .. 1.0 (pFepinani vstupl na X7)

Digitalni vstupy 3.7 .. 3.0

Aktudlni proud (bit 15 .. 8)

Aktudlni proud (bit 7 .. 0)

Digitalni vystupy O 8.7 .. 8.0 (softwarové vystupy)

el el e N e B Y
=~ v N e e N S R A R N A B A RN

Digitalni vystupy O 9.7 .. 9.0 (softwarové vystupy)

ESR Pollmeier GmbH, 64372 Ober-Ramstadt, telefon +49 6167 9306-0, fax +49 6167 9306-77, www.esr-polimeier.de



20

Navod k obsluze 6770.237V 1.0

9 Komunikace parametru

S rozhranim Profinet je komunikace parametr( realizovana prostfednictvim
kanalu parametrd. Pomoci kanalu parametrd ma Profinet master pfistup ke viem
parametrim servopohonu (proménnym). Proménné Ize ¢ist a zapisovat pres kandl
parametry a jsou adresovany pomoci indexu a subindexu. Navod k obsluze
6710.201 ,Funkce a parametry” obsahuje konkrétnéjsi informace o proménnych.

Parametry se prenaseji v cyklickém kandlu navic k obvyklym procesnim datim.
Kanal parametrd miZe byt aktivovan nebo deaktivovdn masterem.

KdyZ je kanal parametrd aktivni, délka cyklickych dat se zvétSi o 8 bajtd. Kanal
parametru zabira prvnich 8 bajtl v cyklickém kanalu.

9.1 Standardni a rozSirené sluzby

®

VSechny parametry (proménné) servopohonu az do délky 4 bajtt jsou
pristupné se standardnimi sluzbami. Parametry delSi nez 4 bajty Ize prenaset i
s rozsifenymi sluzbami. To plati pouze pro nékolik parametry, které ve vétsiné
aplikaci nemusi mit master:

Parametry > 4 bajty

Index |Jméno Typ dat Komentar

5ee6 [Popis motoru VisStr 16

5f43 Vyrovnavaci pamét rasovén 1 Pole 16 z Vyrovnavaci pamét pro zaznam dat; pouzivané

545 OctStr 128 | funkcemi osciloskopu pFikazového a spoustéciho
Vyrovnavaci pamét trasovani 2

softwaru SPP Windows

5f47 Vyrovnvaci pamét trasovani 3

5f5f Dil¢i program Pole 71z Vytvoreno pomoci editoru partprogramu SPP Windows
OctStr 128

5f81 Detail z4vady Pole4z Dalsi informace pro nékolik chybovych kédu os
VisStr 16

Zpusob prenosu standardnich sluzeb nebo rozsifenych sluzeb se vybira
pomoci servisniho bajtu.

9.2 Standardni sluzby

®

Témér vSechny parametry servopohonu (promeénné) jsou pfistupné se standardnimi
sluzbami.

Pokud hlavni aplikace nevyZaduje pristup k nékolika parametrim delSim nez 4
bajty, je tfeba implementovat pouze standardni sluzby. To znacné snizuje
implementacni Usili poZadované na hlavni strané.
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9.2.1 Struktura kanalu parametrt

Struktura kanalu parametrd je identicka pro oba sméry prenosu, jako
pozadavek ve vystupnich datech z masteru na slave a jako odpovéd ve
vstupnich datech z slave na master.

Master nesmi odeslat druhy pozadavek, dokud neobdrzi odpovéd na prvni
poZadavek.

KdyZ je kanal parametru aktivni, ve standardnich sluzbach se v cyklickém
kanalu pred skutecnymi daty procesu prenasi nasledujicich 8 bajtu:

Kanal parametrq, standardni sluzby

Byte ([Obsah

1 Servisni bajt

2 Subindex

3 Index (bit 15 .. 8)

4 Index (bit 7 .. 0)

5 Data/Chyba 1 (bajt s nejvy3si hodnotou)

6 Data/Chyba 2

7 Data/Chyba 3

8 Data/Chyba 4 (bajt s nejnizsi hodnotou)

Rizeni pozadavku a odpovédi kanalu parametr(i se provadi pres servisni bajt
(byte 1). Servisni byte také vybird standardni sluzby jako zpUsob prfenosu.
Nasledujici ¢ast podrobné popisuje strukturu bajtl sluzby.

Bajty 2 az 4 adresuji parametr. PoZadavek obsahuje indexy a podindexy pro
adresovani parametru. V odpovédi jsou vraceny index a podindex skutecné
pouZzité k adresovani parametru.

Bajty 5 aZ 8 obsahuji data nebo chybovy kéd.

9.2.2 Struktura servisniho bajtu
Servisni bajt (byte 1 v kanalu parametrU) je prvnim prenesenym bajtem. Ma

vV

Jednotlivé bity maji nasledujici vyznam:
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Service Byte (standardni sluzby)

Bit Obsah

0.2 Kodovani sluzby:
* 000zasobnik= 0: bez pozadavku, standardni sluzby

* 001zasobnik= 1: poZadavek na ¢teni, standardni sluzby (Eteni dat ze servopohonu)
* 010zasobnik= 2: poZadavek na zapis, standardni sluzby (zapis dat na servopohon)

* 100zasobnik= 4: rozsifené sluzby (¢teni nebo zapis)

3 Rezervovano (redundantni, ale vZzdy by mélo byt nastaveno na 0)

4..5 [Standardni sluzby: délka dat (pocet platnych byes) v polich Data/Chyba
* 00zasobnik= 0:1 bajt

* 07zasobnik= 1:2 byte

®* 10zasobnik= 2:3 bajty

* 11zasobnik= 3:4 bajty

Roz3ifené sluzby: kéd pro Zadost o ¢teni nebo zapis

6 Handshake (kéd, ktery iniciuje novy poZadavek):
Master zméni tento bit pro kazdy novy pozadavek. Servopohon zkopiruje tento bit do
zpravy s odpovédi.

7 Stav (informace o chybé ze servopohonu):
S timto bitem odezva servopohonu informuje master o tom, zda byl pozadavek
uspésné dokoncen nebo ne.

* 0 = pozadavek Uuspésné dokoncen
* 1 =Zadost neni dokoncena; doslo k zavadé. Data v poli Data/Chyba jsou

chybova zprava.

PoZadovana sluzba je kddovana v bitech 0 az 2. Hodnoty 001zasobnik(Zadost o precteni)
a 010zasobnik(poZadavek na zapis) jsou vyhrazeny pro master, protoze slave nesmi
odesilat poZzadavky. Servopohony ESR reaguji 000zasobnik(Zadna Zadost).

Kdyz servopohony ESR obdrzZi neplatné servisni kédovani, odpovi zpravou o
chybovém stavu (kéd chyby 06 05 00 10nex, Neplatny poZadavek Para-

metr).

Ve standardnich sluzbach urcuji bity 4 a 5 délku dat (pocet platnych bajtd) v
polich Data/Chyba 1 az 4:

* Pro pozadavky na zapis z masteru a odezvy na Cteni z slave musi byt
specifikovan pocet bajtl prenesenych v polich Data/Error 1 az 4 (00zasobnikza 1
bajt, 01zasobnikpro 2 bajty atd.). Prijimac tyto informace zkontroluje.

* Pro pozadavky na ¢teni z masteru a pro zapis odpoveédi z slave jsou tyto
informace nadbytecné a nejsou nutné. Pfijimac nemusi kontrolovat
informace. Servopohony ESR vZdy poslou 11zasobnikv odpoveédi na psani -

se stejné jako v odpovédi na chybovy stav, protoZe délka chybovych kédU je
vzdy 4 bajty.

Kanal parametru je fizen bitem 6 (handshake). Zpravy s poZzadavkem a
odpovédi jsou prenaseny v cyklickém kanalu, dokud je uZivatel znovu
neprepiSe. V autobuse jsou dva rizné stavy:

* Bity handshake poZzadavku a odpovédi se neshoduiji:
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- Master odeslal novy pozadavek a ¢eka na odpovéd. Pozadavek velitele je
platny.

Master kontroluje bity handshake v odpovédich od slave a neprovadi
zadnou dalSi akci. Nesmi posilat Zadné dalSi pozadavky, dokud neobdrzi od
podfizeného zarizeni odpovéd na aktualni poZzadavek (se stejnym bitem
handshake).

- Slave detekuje novy pozadavek a zpracuje ho. Stara odpovéd podfizeného
zafizeni je neplatna.

Jakmile slave obdrZi novy poZadavek, jiZ nekontroluje bity handshake v
poZadavcich od mastera. Slave zkopiruje bit handshake v odpovédi na
novy pozadavek (bity handshake v poZzadavku a odpovédi se nyni shoduiji).

* PoZadavek a odpovéd bity handshake se shoduiji:

- Slave odeslal odpovéd a Ceka na novy pozadavek. Odpovéd podfizeného
zafizeni je platna.

Slave kontroluje bity handshake v poZadavcich od mastera a neprovadi
zadnou dalSi akci. Nebude posilat zadné dalSi odpovédi, dokud neobdrzi
novy pozadavek od mastera (s jinym bitem handshake).

- Master detekuje reakci podrizeného zafizeni a zpracovava ji. Stary
poZadavek mastera je neplatny.

Jakmile master obdrzi odpovéd, jiZ nekontroluje bity handshake v
odpoveédich od slave. Kdyz vytvofi novy pozadavek, zméni bit handshake
(bity handshake v poZzadavku a odpovédi se neshoduiji).

Pro hlavni stranu se doporucuje nasledujici postup:
* Bit handshake je po inicializaci okamZité nastaven na 0.

* Master precte bit handshake posledni zpravy s poZzadavkem (stale na sbérnici),
invertuje ji a odeSle ve své nové zpravé s pozadavkem.

* Servisni byte (byte 1) se zménénym bitem handshake je poslednim
prenaSenym po sbérnici. Nova Zadost je pak platna.

Bit 7 (stav) specifikuje obsah poli Data/Error v odpovédi od slave zafizeni:

* Stav =0: data

Do poli Data/Chyba se pfenese hodnota parametru, ktera zabira 1 az 4 bajty
v zavislosti na formatu dat.

 Stav = 1: chyba
Pole Data/Chyba obsahuji informace popisujici chybu. Tento bit
musi byt v poZadavku masteru nastaven na 0.
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9.2.3 Format prenosu

V polich Data/Error Ize prenaset hodnoty parametr(i az do délky 4 bajtl. Pokud
je parametr delSi nez 1 bajt, je prenasen ve formatu Motorola (nejvyssi bajt/
slovo jako prvni). Parametry kratSi nez 4 bajty se prenaseji v prvnich datovych
polich:

Parametr Channel PFenaseny prvek

Byte Data Byte Slovo 3 bajty * Dvojité slovo
5 Udaje 1 Bit7...0 Bit15..8 Bajt 1 Bit31..24
6 Udaje 2 - Bit 7...0 Bajt 2 Bit 23..16
7 Udaje 3 - - Bajt 3 Bit 15..8
8 Udaje 4 - - - Bit7...0

* Délka pouze 3 znakovych Fetézcl

9.2.4 Pfiklady: Komunikace parametri se servopohonem

@

Pro parametrickou komunikaci v cyklickém kanalu musi byt vstupni a vystupni
data cyklické komunikace pfifazena spravnym adresam uZzivatelskych dat v
Profinet masteru.

PoZadavek by mél byt vytvoren ,zpétné”, aby neuplné pozadavky nemohly byt
odeslany servopohonu a zpracovany jim. Jako posledni se nastavuje prvni
(servisni) byte, ktery spolu s bitem handshake signalizuje novy poZadavek
servopohonu.

Master by mél ekat na odpovéd slave pouze po omezenou dobu. UzZitecna je
implementace funkce sledovani ¢asu.
Pozadavek na ¢teni nebo zapis hlavniho serveru se vytvofi nasledovné (v tomto poradi):
* Data/chybové pole:
- pozadavek na Cteni: zadejte 0.
- pozadavek na z4pis: zadejte hodnotu parametru.
* Do poli Index a Subindex zadejte adresu poZzadovaného parametru.
* Servisni bajt:
- Nastavte bity servisniho kédu podle poZzadovaného typu poZadavku (¢teni nebo
zapis).
- Do bitu délky zadejte délku parametru.
- Nastavte stavovy bit na 0 (zadna chyba).
- Zménte bit pro podani ruky.
* Spustte funkci sledovani Casu.
Chcete-li vyhodnotit odezvu servopohonu, postupujte takto:

* Zkontrolujte, zda je bit handshake ve vstupnich datech shodny s bitem ve
vystupnich datech.

Pokud ano, byla pfijata odpovéd a funkci sledovani ¢asu Ize zastavit. Pokud
Cas vyprsi a neprijde Zadna nova odpovéd, mas-
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ter by mél odeslat odpovidajici chybovou zpravu.
* Zkontrolujte, zda je nebo neni nastaven stavovy bit:

- Pokud bit neni nastaven, pozadavek byl Uspé&Sné proveden. Pole Data/Error
obsahuje poZzadovanou hodnotu parametru (odpovéd na cteni) nebo je prazdné
(odpovéd na zapis).

- Pokud je bit nastaven, poZadavek nebyl proveden. Doslo k chybé. Pole
Data/Chyba obsahuje informace o chybé.

9.2.4.1 Zapis parametru (priklad)
Maximalni aktudlni ¢astka (index 6073nex, datovy typ unsigned16 = word) ma byt nastaven
na 200 %.
* Zprava od mastera do servopohonu:

5200 6073 07D0 0000nex(pokud byl bit handshake drive 0)
1200 6073 07D0 0000nex(pokud byl bit handshake drive 1)

Byte Hodnota Obsah
1 52hexnebo 12hex Bit 0 .. 2: xxxx X010 = poZadavek na zapis
Bit 3: XXXX 0XXX (rezervovano)

Bit 4 .. 5: xx01 xxxx = 2bajtova data v poli Data/chyba

Bit 6: x1xx xxxx - pokud bylo handshake dfive 0
x0xx xxxx - pokud bylo handshake dFive 1

Bit 7: OXxX Xxxx = 74dné chyba

2 0Ohex Podindex = 00nex

3 60hex Index = 6073hex

4 73hex

5 07hex Data = 07D0nex(= 2000)

6 DOnhex

7 OO0hex

8 0Ohex

* Odezva pohonu, pokud je provedena bez chyb:

5000 6073 0000 0000nex(pokud byl bit handshake 0)
1000 6073 0000 0000nex(pokud bit handshake byl 1)
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Byte Hodnota Obsah
1 50hexnebo 10hex Bit 0 .. 2: xxxx x000 = z4dny pozadavek
Bit 3: XXXX 0XxX (rezervovano)
Bit 4 .. 5: xx11 xx01 = 2bajtova data v poli Data/Chyba
Bit 6: X1xx xxxx = odeSle zpét handshake 1
X0xx xxxx = odeSle zpét handshake 0
Bit 7: Oxxx xxxx = pozadavek proveden
2 00hex Podindex = 00hex
3 60hex Index = 6073hex
4 73hex
5.8 00hex Data = 0000 0000nex(Zadny vyznam)

Parametry cteni (priklad)

Napéti stejnosmérné sbérnice (index 6079nex, datovy typ unsigned16 = word) ma byt

nacten.

* Zprava od mastera do servopohonu:

5100 6079 0000 0000nex(pokud byl bit handshake dfive 0)
1100 6079 0000 0000nex(pokud byl bit handshake dFive 1)

Byte Hodnota Obsah
1 51hexnebo 11hex Bit 0 .. 2: xxxx X001 = poZadavek na ¢teni
Bit 3: XXXX 0XXX (rezervovano)
Bit 4 .. 5: xx01 xxxx = 2bajtova data v poli Data/chyba
Bit 6: x1xx xxxx - pokud bylo handshake dfive 0
x0xx xxxx - pokud bylo handshake dFive 1
Bit 7: 0xxx xxxx = 24dn4 chyba
2 0O0hex Podindex = 00nex
60hex Index = 6079hex
4 79hex
5.8 00hex Data = 0000 0000nex(Zadny vyznam)

* Odezva pohonu, pokud je provedena bez chyb:

5000 6079 0140 0000nex(pokud byl bit handshake 1)
1000 6079 0140 0000nex(pokud bit handshake byl 0)
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Byte Hodnota Obsah

1 50hexnebo 10hex Bit 0 .. 2: xxxx x000 = z4dny pozadavek
Bit 3: XXXX 0XxX (rezervovano)
Bit 4 .. 5: xx01 xxxx = 2bajtova data v poli Data/chyba
Bit 6: X1xx xxxx = odeSle zpét handshake 1

X0xx xxxx = odesle zpét handshake 0

Bit 7: Oxxx xxxx = pozadavek proveden

2 00hex Podindex = 00hex

3 60hex Index = 6079hex

4 79hex

5 07hex Data = 0140nex(= 320 V)

6 40nex

7 00hex Data = 0000nex(Zadny vyznam)

8 0O0hex

9.2.4.3 Odpovéd se stavem chyby (pfFiklad)

Popis motoru (Ndzev motoru, index 5EE6hex, datovy typ viditelny Fetézec16 =

16bitovy rFetézec znak() se pokousi precist pomoci standardniho pozadavku na ¢teni
(az 4 bajty na délku).

* Zprava od mastera do servopohonu:

7100 5EE6 0000 0000nex(pokud byl bit handshake drive 0)
3100 5EE6 0000 0000nex(pokud byl bit handshake dFive 1)

Byte Hodnota Obsah
1 71hexnebo 31hex Bit 0 .. 2: xxxx X001 = poZadavek na ¢teni
Bit 3: XXXX 0XXX (rezervovano)
Bit 4 .. 5: xx11 xxxx = 4bajtova data v poli Data/Chyba
Bit 6: x1xx xxxx - pokud bylo handshake dfive 0
x0xx xxxx - pokud bylo handshake dFive 1
Bit 7: 0xxx xxxx = 24dn4 chyba
2 0Ohex Podindex = 00nex
5Ehex Index = 5EE6hex
4 EBhex
5.8 0O0hex Data = 0000 0000nex(Zadny vyznam)

* Odezva disku se stavem chyby:

FOOO 5EE6 0605 0012hex(pokud byl bit handshake 1)
BOOO 5EE6 0605 001 2nex(pokud bit handshake byl 0)
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Byte Hodnota Obsah

1 FOhexnebo BOhex Bit 0 .. 2: xxxx x000 = z4dny pozadavek
Bit 3: XXXX 0XxX (rezervovano)
Bit 4 .. 5: xx11 xxxx = 4bajtova data v poli Data/Chyba
Bit 6: X1xx xxxx = odeSle zpét handshake 1

X0xx xxxx = odesle zpét handshake 0

Bit 7: 1xxx xxxx = pozadavek nebyl proveden, chyba

2 00hex Podindex = 00hex

3 5Ehex Index = 5EE6hex

4 E6hex

5 06hex Kéd chyby = 06 05 00 12hex(data jsou pFilis dlouha nebo pFili§ kratka)

6 O5hex

7 00hex

8 12hex

9.3 RozSifené sluzby

Rozsifené sluzby se pouzivaji k pfenosu parametrt delSich nez 4 baijty. Je

povoleno prendset parametry kratSi nebo rovné 4 bajtiim pomoci rozsirenych

sluzeb (k tomu jsou vSak zapotfebi 2 pary pozadavek/odpovéd).
@ Pokud master aplikace nevyZzaduje pristup k nékolika parametrdm del$im nez

4 bajty, musi byt implementovany pouze standardni sluzby. V tomto pfipadé
|ze znacné snizit naklady na implementaci rozsifenych sluzeb pozadovanych na

hlavni strané.

9.3.1 Struktura kanalu parametru

Struktura kandlu parametrd je identicka pro oba sméry prenosu, jako
poZadavek ve vystupnich datech z masteru na slave a jako odpovéd ve
vstupnich datech z slave na master.

Master nesmi odeslat druhy poZzadavek, dokud neobdrzi odpovéd na prvni

poZadavek.

v v

KdyZ je kanal parametru aktivni, rozSirené sluzby prendaseji nasledujicich 8
bajtl v cyklickém kandlu pred skute¢nymi daty procesu:
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Kanal parametrq, rozsiFené sluzby
Byte Obs’ah prvnizpré’vy (iniciovat) nebo Obsah nésledujl'ci’ch' zprav (€teni
zpravy o chybovém stavu segmentu nebo zapis segmentu)
1 Servisni bajt Servisni bajt
2 Subindex Ridici bajt
3 Index (bit 15 .. 8) Udaje 1
4 Index (bit 7 .. 0) Udaije 2
5 Data/Chyba 1 (bajt s nejvy33i hodnotou) Udaije 3
6 Data/Chyba 2 Udaje 4
Data/Chyba 3 Udaje 5
8 Data/Chyba 4 (bajt s nejniz3i hodnotou) Udaje 6

Struktura prvni zpravy a chybové zpravy je shodna se strukturou ve
standardnich sluzbach. Dalsi bajty se pouZivaji k prenosu dat v nasleduijicich
zpravach. Ridici bajt fidi sekvencni pfenos.

Rizeni pozadavk( a odpovédi v kanalu parametr(i se provadi pres servisni bajt
(byte 1). Pouziva se také pro vybér rozsifenych sluzeb jako zplsobu prenosu.

Ridici bajt udava pocet platnych datovych bajtd v polich Data 1 aZ Data 6.
Obsahuje stavovy bit, ktery indikuje, zda nasleduji dalSi segmenty nebo zda je
ukoncen prfenos parametru.

9.3.2 Struktura servisniho bajtu

Servisni bajt (byte 1 v kanalu parametrU) je prvnim pfenesenym bajtem. Ma
nejnizsi relativni adresu v cyklickém kanalu (adresa 0).

Jednotlivé bity maji nasledujici vyznam:

Service Byte (rozsifené sluzby)

Bit Obsah

0.2 Kodovani sluzby:

* 000zasobnik= 0: pfenos dat pferuSen ménicem nebo odezva na preruseni masterem
(bit 7 = 1), rozsifené sluzby

* 100zasobnik= 4: rozsifené sluzby (¢teni nebo zapis, viz bity 4 a 5)

* 001zasobnik= 1 a 010zasobnik= 2: poZadavek na cteni nebo zapis, standardni sluzby

3 rezervovano (redundantni, ale vzdy by mélo byt nastaveno na 0)

4.5 Rozsifené sluzby: kédy pro Zadost o ¢teni nebo zapis

® 00zasobnik= 0: zahdji poZadavek na Cteni (zahaji ¢teni segmentu) nebo Zadny poZadavek (u podfizenych jednotek
odpovéd)

* 0O7zasobnik= 1: ¢teni datového segmentu ze servopohonu (¢teni segmentu)

* 10zasobnik= 2: zahajit pozadavek na zapis (zahajit zapis segmentu)

* 11zasobnik= 3: zapis datového segmentu na servopohon (zapis

segmentu) Standardni sluzby: délka dat

6 Handshake (kéd, ktery iniciuje novy pozadavek):
Master zméni tento bit pro kazdy novy pozadavek. Servopohon zkopiruje bit ve své
zpravé s odpovédi.
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Service Byte (rozSifené sluzby)

Bit Obsah

7 Stav (informace o chybé ze servopohonu):

Servopohon pouZziva tento bit ve své odpovédi, aby informoval master, zda byl

poZadavek Uspésné proveden nebo ne. V rozsifenych sluzbach hodnota 1 zpUsobi

preruseni sekvencniho prenosu dat. Master muize také iniciovat toto preruseni.

* 0= pozadavek byl iUspé3né proveden

* 1= pozadavek nevyrizen; doslo k chybé. Pfenos sekvencnich dat se zastavi.
Data v poli Data/Error jsou chybova zprava.

Bity 0 aZ 2 jsou kddovany 100zasobnikv rozsifenych sluzbach. Zatimco ve standardnich
sluzbach, slave vzdy odpovi servisnim kddem 000zasobnik(= Zadny pozadavek), v
rozsifenych sluzbach odpovi servisnim kddem 100zasobnik(= rozsifené sluzby).

Lze tedy jasné rozliSovat mezi odpovédmi v rozSifenych sluzbach a odpovédmi
ve standardnich sluzbach.

Po obdrZeni neplatného servisniho kodu odpovi servopohony ESR zpravou o
chybovém stavu (k6d chyby 06 05 00 10nex, neplatny parametr poZadavku).

Bity 4 a 5 urcuji typ pozadavku v rozsifenych sluzbach (¢teni nebo zapis).

Stejné jako u standardnich sluzeb je kanal parametrd fizen bitem 6
(handshake).

Bit 7 (stav) urcuje obsah poli Data/Error v odpovédi podfizeného zarizeni. Kdyz
stav = 1, sekvencni prenos je zrusen. Master mUZe také iniciovat toto
preruseni.

9.3.3 Struktura Fidiciho bytu

Ridici bajt je pfenasen jako bajt 2 v kanalu parametr(i pfi sekvenénim prenosu
dat od druhé zpravy dale.

Jednotlivé bity maji nasledujici vyznam:

Control Byte

Bit Obsah

0 Stav sekvencniho prenosu:
* 0: existuji dalSi segmenty
* 1: neexistuji Zddné dal3i segmenty

1.3 Pocet platnych datovych bytli v Data 1 .. Data 6, platné hodnoty: 001zasobnik(1) aZ 110zasobnik(6)

4.7 rezervovano (redundantni, ale vzdy by mélo byt nastaveno na 0)

9.3.4 Sekvencni prenos dat

9.3.4.1 Zahajit poZadavek na Eteni (zahajit Eteni segmentu)
Master specifikuje zptisob prenosu (bity 0 aZ 2 v servisnim byte = 100
zasobnik, r0zSifené sluzby) a typ pozadavku (bity 4 a 5 = 00zasobnik, Iniciovat
Segment Read) se servisnim bytem v Uvodni zpravé pozadavku na ¢teni do

meénice. Adresa parametru, ktery se ma Cist, je uvedena v polich subindex a
index.
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Zprava pro Drive System:
Spustte cteni segmentu v rozSifenych sluzbach
Byte Hodnota Obsah
1 44nexnebo 04hex Bit 0 .. 2: xxxx x100 = rozSifené sluzby
Bit 3: XXXX 0XxX (rezervovano)
Bit4..5: xx00 xxxx = spusti novy pozadavek na &teni (Zahajit
Cteni segmentu)
Bit 6: X1xx xxxx - pokud bylo handshake dfive 0
X0xx xxxx - pokud bylo handshake dFive 1
Bit 7: 0xxx xxxx = 74dn4 chyba
2 Subindex
Index
00hex Data = 0000 0000nex(Zadny vyznam)

Pokud byl poZzadavek uspésné proveden, ménic ve své odpoveédi vrati délku
parametru jako 32bitovou hodnotu bez prefixu (ve formatu Motorola):

Odpovéd od Drive System(zahdjit ¢teni segmentu)
Byte Hodnota Obsah
1 44hexnebo 04hex Bit 0 .. 2: xxxx x100 = rozsifené sluzby
Bit 3: XXXX 0XXX (rezervovano)
Bit 4 .. 5: xx00 xxxx = Zadny poZadavek
Bit 6: x1xx xxxx - pokud bylo handshake dfive 0
x0xx xxxx - pokud bylo handshake dFive 1
Bit 7: 0xxx xxxx = 24dna chyba
2 Subindex
3.4 Index
5 Délka (bit 31 .. 24)
6 Délka (bit 23 .. 16)
7 Délka (bit 15 .. 8)
8 Délka (bit 7 .. 0)

Aktudlni maximalni délka parametru je 128 bajta.

9.3.4.2 Prettéte si Segment

Jakmile je inicializovan pozadavek na cteni, jeden nebo vice pozadavkl na ¢teni segmentu
(bity 4 a 5 v servisnim bajtu = 01zasobnik, Cist segment) postupujte podle Udajl

délka:
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Zprava pro systém pohonu: PFecist segment

Byte

Hodnota

Obsah

54hexnebo 14hex

Bit 0 .. 2: xxxx x100 = rozSifené sluzby

Bit 3:

XXXX OXxx (rezervovano)

Bit 4 .. 5: xx01 xxxx = ¢teni segmentu

Bit 6:

X1xx xxxx - pokud bylo handshake dfive 0

X0xx xxxx - pokud bylo handshake dFive 1

Bit 7:

0xxx xxxx = zadna chyba

00hex

Ridici bajt = 00nex(Zadny vyznam)

00hex

Data = 0000 0000 0000hex(zadny vyznam)

Slave pouZiv

7

ici bajt k urceni poctu platnych datovych bajtd v Data 1 .. Data

rid
6 (nnn =1 az 6, pocinaje Data 1) a indikuje, zda budou nasledovat dalsi

seg menty:
Odpovéd od Drive System(Cist segment)
Byte Hodnota Obsah
1 44nexnebo 04hex Bit 0 .. 2: xxxx x100 = rozSifené sluzby
Bit 3: XXXX 0XxX (rezervovano)
Bit 4 .. 5: xx00 xxxx = zadny pozadavek
Bit 6: X1xx xxxx - pokud bylo handshake dfive 0
X0xx xxxx - pokud bylo handshake dFive 1
Bit 7: 0xxx xxxx = 74dn4 chyba
2 OXhex Bit O: XXxx xxx0 - pokud nésleduji dalsi segmenty
xxxx xxx1 - pokud nenasleduji Zddné dalsi segmenty
Bit 1..3: xxxx nnnx = pocet platnych datovych bajtd v datech
1az6
Bit 4 .. 7: 0000 xxxx (rezervovano)
3 Udaje 1
4 Udaije 2
5 Udaije 3
6 Udaje 4
7 Udaje 5
8 Udaje 6

Pokud je pfenaSeno méné nez 6 datovych byt(, jsou platna data vZdy na
zacatku (napriklad nnn = 4: Data 1 aZz Data 4 platna).

9.34.3 Zahajit poZadavek na zapis (zahdjit zapis do segmentu)

Master pouziva tento servisni bajt pfi inicializaci zpravy s poZzadavkem na zapis do
ménice k uréeni metody pfenosu (bity 0 az 2 v servisnim bajtu = 100zasobnik,

rozSifené sluzby) a typ pozadavku (bity 4 a 5 = 10zasobnik, Spustit poZzadavek na
zapis, zahdjit zapis segmentu). Je zadana adresa parametru, ktery ma byt zapsan
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v polich subindex a index. Délka parametru je uvedena jako 32bitova hodnota
bez predpony (ve formatu Motorola) v polich Data 1 aZ Data 4.

Zprava pro Drive System:
Spustte zapis segmentu v rozsifenych sluzbach
Byte Hodnota Obsah
1 64hexnebo 24hex Bit 0 .. 2: xxxx x100 = rozSifené sluzby
Bit 3: XXXX 0XxX (rezervovano)
Bit4..5: xx10 xxxx = spustit poZadavek na zapis (zahajit zapis
segmentu)
Bit 6: X1xx xxxx - pokud bylo handshake dfive 0
X0xx xxxx - pokud bylo handshake dFive 1
Bit 7: 0xxx xxxx = 74dn4 chyba
2 Subindex
3.4 Index
5 Délka (bit 31 .. 24)
6 Délka (bit 23 .. 16)
7 Délka (bit 15 .. 8)
8 Délka (bit 7 .. 0)

Aktudlni maximalni délka parametru je 128 baijtd.

Pokud byl poZzadavek Uspésné proveden, pohonny systém pozadavek potvrdi

ve své odpovéed

Odpovéd od Drive System(k zahajeni zapisu segmentu)
Byte Hodnota Obsah
1 44nexnebo 04hex Bit 0 .. 2: xxxx x100 = rozSifené sluzby
Bit 3: XXXX 0XxX (rezervovano)
Bit 4 .. 5: xx00 xxxx = Zadny pozadavek
Bit 6: X1xx xxxx - pokud bylo handshake dfive 0
X0xx xxxx - pokud bylo handshake dFive 1
Bit 7: 0xxx xxxx = 74dn4 chyba
2 Subindex
Index
00hex Data = 0000 0000nex(Zadny vyznam)
9.3.4.4 Napiste segment

Po iniciaci poZadavku na zapis se vysle jeden nebo vice poZadavkl na segment dat o

zapisu (bity 4 a 5 v servisnim bajtu = 11zasobnik, Napsat segment) nasledovat v zavislosti na

délka dat. Master pouziva ridici bajt k urceni poctu platnych datovych bajtd v

Data 1 .. Data 6 (hnnn =1 az 6, pocinaje Data 1) a udava, zda budou nasledovat

dalSi segmenty:
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Zprava pro systém pohonu: NapiSte segment

Byte Hodnota Obsah
1 54hexnebo 14hex Bit 0 .. 2: xxxx x100 = rozSifené sluzby
Bit 3: XXXX 0XxX (rezervovano)

Bit 4 .. 5: xx11 xxxx = zapiSe datovy segment

Bit 6: X1xx xxxx - pokud bylo handshake dfive 0
X0xx xxxx - pokud bylo handshake dFive 1
Bit 7: 0xxx xxxx = 74dn4 chyba
2 OXhex Bit O: XXxx xxx0 - pokud nésleduji dalsi segmenty

xxxx xxx1 - pokud nenasleduji Zzadné dalSi segmenty

Bit 1..3: xxxx nnnx = pocet platnych datovych bajtd v datech
1az6

Bit 4 .. 7: 0000 xxxx (rezervovano)

Udaje 1
Udaje 2
Udaije 3

Udaje 4

Udaje 5
Udaje 6

O |IN|oojn|b~|lW

Pokud je prenaSeno méné nez 6 datovych bytd, jsou platna data vzdy umisténa na
zacatku (napriklad nnn = 4: Data 1 az Data 4 platna).

Pokud byl poZzadavek Uspésné proveden, pohon ve své odpovédi poZzadavek

potvrdi:
Odpovéd od Drive System(napsat segment)
Byte Hodnota Obsah
1 44nexnebo 04hex Bit 0 .. 2: xxxx x100 = rozSifené sluzby
Bit 3: XXXX 0XxX (rezervovano)
Bit 4 .. 5: xx00 xxxx = Zadny pozadavek
Bit 6: X1xx xxxx - pokud bylo handshake dfive 0
X0xx xxxx - pokud bylo handshake dFive 1
Bit 7: 0xxx xxxx = 74dn4 chyba
2 00hex Ridici bajt = 00nex(Zadny vyznam)
3..8 00hex Data = 0000 0000nex(Zadny vyznam)
9.3.4.5 PferusSeni prenosu dat systémem pohonu

Pohon mUzZe prerusit sekvencni pfenos dat odeslanim zpravy o chybovém
stavu (bity 0 az 2 v servisnim byte = 000zasobnikbit 7 = 1).

Bajty 5 az 8 zpravy o chybovém stavu obsahuji kéd chyby:
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Pferuseni sekvenéniho pfenosu dat systémem pohonu

Byte Hodnota Obsah

Bit 0 .. 2: xxxx X000 = Zadny pozadavek
Bit 3: XXXX 0XxX (rezervovano)

1 FOnexnebo BOhee Bit 4 .. 5: xx11 xxxx = 4bajtova data v poli Data/Chyba
Bit 6: X1xx xxxx = odeSle zpét handshake 1

X0xx xxxx = odeSle zpét handshake 0

Bit 7: 1xxx xxxx = pozadavek nebyl proveden, chyba

2 Subindex
Index
Kéd chyby

Slave pFerusi prenos dat, protoze doslo k chybé. Dfive pfenesena data jiz
nejsou platna:

* V poZadavku na zapis jednotka zahodi vSechna dfive pfenesena data.

* V poZadavku na ¢teni master zahodi vSechna dfive pfenesena data.

9.3.4.6 PreruSeni prenosu dat Master

Master mUZze také kdykoli prerusit sekvencni pfenos dat nastavenim bitu 7
(stav) v servisnim bajtu na 1 (pouze rozSifené sluzby):

Pferuseni sekvenéniho pfenosu dat Master

Byte Hodnota Obsah
1 B4hexnebo 84hex Bit 0 .. 2: xxxx x100 = rozSifené sluzby
Bit 3: XXXX 0XxX (rezervovano)

Bit 4 .. 5: xx00 xxxx (bez vyznamu, protoZe bit 7 = 1)

Bit 6: X1xx xxxx = odeSle zpét handshake 1

X0xx xxxx = odeSle zpét handshake 0

Bit 7: 1xxx xxxx = chyba
2 00hex Ridici bajt = 00nex(Zadny vyznam)
3..8 00hex Data = 0000 0000nex(Zadny vyznam)

Pohon odpovi chybovym stavovym hlasenim. Kéd chyby je 0, protoze chyba
neni na strané jednotky:
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Odezva od systému pohonu(k prferuseni prenosu mistrem)
Byte Hodnota Obsah
1 FOhexnebo BOhex Bit0 .. 2: xxxx X000 = zadny poZadavek
Bit 3: xxxx 0Xxx (rezervovano)
Bit4..5: xx11 xxxx 4bajtové data v poli Data/Chyba
Bit 6: x1xx xxxx = odeSle zpét handshake 1
x0xx xxxx = odeSle zpét handshake 0
Bit 7: 1XXX XXxx = pozadavek nebyl proveden
2 00hex Podindex = 00nex(Z&dny vyznam)
3.4 0Onex Index = 0000nex(Zadny vyznam)
5.8 00hex Kéd chyby = 0000 0000hex(Zddna chyba v systému pohonu)

Kdyz je pfenos dat prferusen, vSechna drive prenesena data jiZ nejsou platna:

* V pozadavku na zapis jednotka zahodi vSechna dfive pfenesena data.

* V pozadavku na ¢teni master zahodi vSechna dfive pfenesena data.

9.4 Chybové kédy

Pokud dojde k chybé (stavovy bit = 1), servopohon ESR odesle informaci

popisujici chybu v polich Data/Error. Jednotliva pole maji nasledujici vyznam:

Parametr Channel
Obsah
Byte Chyba
5 Chyba 1 [TFida chyb
6 Chyba2 [Kdd chyby
7 Chyba 3 |Dodatecny kéd (bajt s nejvy3Si hodnotou)
8 Chyba 4 Dodatecny kéd (bajt s nejnizsi hodnotou)

Jsou definovany nasledujici chybové kody:

Parametr Channel

Chyba 1 Chyba 2 Chyba 3 Chyba4 [Vyznam
Trida Kéd Dodatecny kéd
00nex 00nex 00Onex 00nex 74dné chyba
06hex 03hex 00hex 00hex Bez opravnéni k pfistupu
06hex 05hex 00hex 10nhex | Neplatny parametr pozadavku
06hex 05hex 0Ohex T7Thex Neplatny podindex
06hex 05hex OOhex 12hex Data jsou pflié dlouhd nebo pilis krétka
06hex 07hex OOhex 00nex Objekt neexistuje
06hex 08hex 00hex 00hex Datové typy se neshoduji
08hex 00nex OO0hex 20hex  |Z&dost nelze splnit
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Parametr Channel

Chyba 1 Chyba 2 Chyba 3 Chyba4 [Vyznam

Trida Kéd Dodatecny kéd

08hex 00nex 00hex 2Thex | Nelze provést kvlli mistnimu ovladaci
08hex 00hex 00hex 22hex NevI’ze p’rovést z ddvodu provozniho stavu

zarizeni
08hex 0Onex 00nex 30nex Mimo rozsah hodnot
08hex 00nex 00nex 40nex | Kolize s jinymi hodnotami
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10 Diagnostika alarmu

Diagnostické alarmy odesila servopohon v pfipadé prichozich a odchozich
udalosti. Funkéné tedy odpovidaji diagnostice Profibus, jejich obsah vSak neni
kompatibilni s diagnostickymi zpravami Profibus. Aby se alarmy objevily v
parametru regulatoruaktivovat diagnosticky alarmmusi byt aktivovan alespon
pro jeden modul. Poté jsou alarmy hlaseny do ovladace prifazeného k tomuto
modulu.

Diagnostické alarmy jsou odesilany jako ExtChannelDiag protokolu PROTOCOL_SPECIFIC
(hodnota 80000000nex) typ. ProtoZe chybové kody servopohonu jsou vzdy 16bitové

bers, pro Profinet vSak pouze hodnoty od 0000hexdo 7FFFhexjsou povoleny

v poli ChannelDiag diagnostické zpravy je kod chyby rozdélen na pole
ChannelDiag (vysoky bajt) a ExtChannelDiag (nizky bajt) diagnostické zpravy.
Vzhledem k tomu, Ze hodnota 0000nexneni povoleno v poli ExtChan-

nelDiag, nizky bajt v tomto poli je navic spojen OR s 0100rnex. Pfiklad: Kod chyby
AO011Thexse prenasi jako AOnexv poli ChannelDiag a 0111hex(001Thexnebo 0100hex)

v poli ExtChannelDiag.

Pro vSechny znamé chybové kdédy jsou zaznamy (kombinace ChannelDiag a
ExtChannelDiag) uloZzeny v souboru GSDML s odpovidajicim textem, takze
konfiguracni nastroj mize vypsat jak chybovy kéd servopohonu, tak i textovou
zpravu o chybé. pokud to nastroj podporuje (funguje napr. v TIAV13).
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11 Typy protokolt

Protokoly Ethernet, IP, ARP, DCP, DHCP, RPC, RT a IRT jsou standardem
Profinet IO. Vyrobci zafizeni mohou navic implementovat dalSi protokoly.

Servopohony New Generation s rozhranim Profinet IO podporuji uvedené
protokoly a navic protokol ESR specificky pro vyrobce, ktery je podrobné
popsan nize.

11.1 Protokol ESR

Protokol ESR pouZivany SPP Windows pres TCP ovlada¢ Comm-TCP standardné
béZi na portu 6668. SPP Windows tedy mize komunikovat primo se
servopohonem pfes CommTCP a Ethernet.

Protokol ESR v podstaté mapuje rozhrani DLL SPP Windows na jednoduchy
protokol ASCIL. Klient (PC) odeSle ASCII prikaz na server (servopohon), ktery na
néj odpovi textem ASCIL.

Prikazy vZdy zacinaji znakem, za kterym nasleduje Zzadny nebo nékolik
parametr( ve formé hexadecimalniho Fetézce ASCIL. P¥ikaz je ukoncen
retézcem znakl CR/LF. Retézec odpovédi se vzdy sklada z chybového kédu ve
forme hexadecimalniho rfetézce ASCII, po kterém nasleduje ne az nékolik dat
odpovédi ve formé hexadecimalniho retézce ASCIIL. Retézec odpoveédi je
ukoncen znakem LF.

Jsou definovany nasleduijici pfikazy:

Prikaz Format Data vysledk( Pfiklad / Poznamka
Cist RiiiisslI dd... R60410002
data objektu (pouze pokud kéd (precist stavové slovo)
iiii = index chyby = 0) Pocet dat odpovida délce
ss = podindex objektu, je nutné dodrzet
Il = délka poradi bajtd.
Napsat Wiiiisslldd... Zadny, pouze kéd chyby W604000020F80
(zapiSte hodnotu 0x800fhexdo
iiii = index kontrolni slovo)
ss = podindex Délka dat musi odpovidat
Il =délka uvedené délce objektu, je
nutné dodrzZet poradi bajtd.
dentifikovat ja 3x16 datovych byt(, kazdy [Prvni bajt kazdého retézce
16 bytl proprodejce,model | obsahuje délku rFetézce,
arevizestruny. bajty 2 .. 16 (max.) Fetézce.
Urcete endian M 1 datovy bajt: Urcuje format, ve kterém
rezimu 00 = big endian (Motorola) |jsou datové bajty pfenaseny
01 = little endian (Intel) s pfikazy a vysledky.
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Prikaz Format Data vysledk( Pfiklad / Poznamka
Urcete chybu Eeeeeeee n datovych bajtl retézce EOOO000AC

zprava

eeeeeeee = 32bitovy kéd
chyby, pro ktery je tfeba
urcit chybovou zpravu

chybové zpravy

Kod chyby neobsahuje 0,
ale délku vysledného
fetézce. Poradi bajtd
parametru eeeeeeee vzdy
ve formatu Motorola.

Urcete rozhrani F 4 datové bajty Identifikace rozhrani jako
32bitové slovo, dodrzujte
poradi bajtl.

Urcete ID uzlu N 4 datové bajty ID uzlu jako 32bitové slovo,

dodrZujte poradi bajtl.

Retézec odpovédi mé jednu z nasledujicich forem:

Varianta

Format

Poznamka

16bitové chybové koédy

eeeedd...

eeee = 16bitovy kdd chyby

dd ... = nepovinnd vysledna data (viz tabulka

prikazu)

S vyjimkou prikazu E nejsou data dodana,
pokud kéd chyby neni roven 0000.

32bitové chybové kédy

Xeeeeeeeedd ... (pfedpona X)

eeeeeeee = 32bitovy kod chyby

dd ... = nepovinnd vysledna data (viz tabulka

prikazd)

S vyjimkou prikazu E nejsou data dodana,
pokud kéd chyby neni roven 0000.

Poznamky k protokolu:

* Parametry prikazu (index, kéd chyby) jsou vZdy prenaseny ve formatu big
endian (Motorola). Na rozdil od toho jsou datové bajty prikazl pro cteni a
zapis prenaseny bud ve formatu big nebo little endian. Proto by mél byt
format pfenosu urcen pomoci pfikazu M pfimo po navazani spojeni. Datové
bajty je tfeba odpovidajicim zplisobem zménit.

Priklad: Hodnota 0x800Fnexje napsano na kontrolni slovo pomoci

W60400002800F pro rezim 0 (big endian) a W604000020F80 pro rezim 1
(maly endian).

* Prikazy musi byt ukonfeny pomoci CR/LF, protoZe interni vyhodnoceni zac¢ina
CR. Proto neni povolena identifikace konce radku ve formatu UNIX (pouze
LF). Na rozdil od toho obsahuje fetézec odpovédi pouze LF na konci fadku:

* Pro jednoduché testy Ize pouZzit telnet (zadejte port 6668).

Zvlastnosti pfimé komunikace s TCP serverem v servopohonu:

* ReZim endian servopohonu je vzdy little endian (pfikaz rezimu vidy dodava

01).
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* Nezavisle na konfiguraci zafizeni a pfipadné nastavenych nazvech sbérnic
poskytuji prikazy F (uréeni rozhrani) a N vzdy stejné konzistentni hodnoty.

* Prikaz E poskytuje chybové zpravy v anglictiné.
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Index
-G-
souborGsD 11
soubor GSDML 11, 16
-A-
Acyklicka data parametra 11 “Ja-
Budl’ky 11 vstupnidata 11

Aux1 (LED) 14
Aux2 (LED) 14

Autobusové spojeni 14

Nazev autobusu 11

Nelze provést kvlli provoznimu stavu zafizeni

(chyba) 36
Nelze provést kvlli mistnimu ovladaci (chyba) 36

Pozor (bezpecnostni pokyn) 7
Zkontrolujte (bezpe¢nostni pokyn) 7

Kédovaci spinac 14

Kolize s jinymi hodnotami 36
(chyba) Pripojeni 14

Sledovani pFipojeni 17

Ridici bajt 30

Ovladac¢ 9

Cyklickad data 11

-D -

Nebezpeti (bezpe¢nostni pokyn) Dath

jsou pfili§ dlouha nebo piili§ kratka 36
(chyba) Typy dat se neshoduji (chyba) 36
Zarizeni 9

Nazev zafizeni 14

Diagnostika alarmu 38

-E -

Chyba (LED) 14
Chybové kédy 36
protokol ESR 39
RozSifené sluzby 28

-F-

Funkeni bloky 5

Vstupni procesnidata 19

Neplatny parametr pozadavku (chyba) 36
Neplatny podindex (chyba) 36

IO data 11

IP adresa 11

-L-

LED diody 14
LED diody (Error, Run, Aux1, Aux2) 14

-M -

Master watchdog 17
monitoring Master/slave 11
aplikace Popis modulul 1
Parametry modulu 16

Sloty pro moduly 16

Moduly 11

Motorola format 24

-N -

Bez opravnéni k pFistupu 36
(chyba) Pocet Gicastnik( 8

-0 -

Objekt neexistuje (chyba) 36
Mimo rozsah hodnot (chyba) 36
Vystupni data 11

Vystupni procesni data 18

-P-

PAR 16

modul PAR8 16

Kanal parametrd 11, 16, 20
Komunikace parametr( 20
Parametry 11

PLCopen 5

Zpracovatdata 11

Zpracovat datovy kanal 11, 16, 18
Procesni datovd komunikace 18
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Profinet 9
Typy protokold 39

Protokoly (Ethernet, IP, ARP, DCP, DHCP, RPC,
RT, IRT, ESR) 8

PZD 16

modul PZD16 16

-R-

Zaznam dat 11
Pozadavek nelze provést (chyba) 36
Spustit (LED) 14

-S-

Bezpecnostni pokyny
Pozor 7
OznaceniCE 7
Kontrola 7
Nebezpeci 7
EMC7
Tip 7
Segmentovany pfevod 11
Servisni bajt 21, 29
Standardni sluzby 11, 20
Vedouci 9

-T-

Tip (bezpecnostni 7
pokyny) Format prenosu 24

-W -

Sledovani hlidaciho psa 17

ESR Pollmeier GmbH, 64372 Ober-Ramstadt, telefon +49 6167 9306-0, fax +49 6167 9306-77, www.esr-polimeier.de



	1 Preliminary Remarks
	1.1 About this Description
	1.2 Function Blocks

	2 Safety Instructions
	2.1 Type of Instructions

	3 Technical Specifications
	4 Profinet Introduction
	5 Terms and Abbreviations
	6 Connection and Commissioning
	6.1 Bus Connection
	6.2 Coding Switch
	6.3 LEDs

	7 Activating and Deactivating Modules
	7.1 PAR8 Module
	7.2 PZD16 Module
	7.3 Module Parameters
	7.4 Connection Monitoring

	8 Process Data Communication
	8.1 Output Process Data
	8.2 Input Process Data

	9 Parameter Communication
	9.1 Standard and Extended Services
	9.2 Standard Services
	9.2.1 Parameter Channel Structure
	9.2.2 Service Byte Structure
	9.2.3 Transmission Format
	9.2.4 Examples: Parameter Communication with the Servo Drive
	9.2.4.1 Writing Parameters (Example)
	9.2.4.2 Reading Parameters (Example)
	9.2.4.3 Response with Error Status (Example)


	9.3 Extended Services
	9.3.1 Parameter Channel Structure
	9.3.2 Service Byte Structure
	9.3.3 Control Byte Structure
	9.3.4 Sequential Data Transmission
	9.3.4.1 Initiate Read Request (Initiate Segment Read)
	9.3.4.2 Read Segment
	9.3.4.3 Initiate Write Request (Initiate Segment Write)
	9.3.4.4 Write Segment
	9.3.4.5 Abort of Data Transmission by Drive System
	9.3.4.6 Abort of Data Transmission by Master


	9.4 Error Codes

	10 Diagnose Alarm
	11 Protocol Types
	11.1 ESR Protocol


